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Informazioni personali

Cognome/i nome/i Ravanelli Roberta
Indirizzo/i Roma, Italia

Email roberta.ravanelli@uniroma1.it

Nazionalità Italiana

Sesso Femminile

Attività di ricerca e
professionale

Occupazione attuale
1 novembre 2013 - oggi

Dottoranda presso l’Area di Geodesia e Geomatica del Dipartimento di Ingegneria
Civile Edile Ambientale (DICEA) dell’Università di Roma La Sapienza, curriculum
Infrastrutture e Trasporti

Tematica principale
di ricerca

Ricostruzione di modelli tridimensionali densi con sensori low cost, principalmente
range camera (es. Microsoft Kinect); studio di tecniche di validazione e calibrazione
di tali sensori

maggio 2015 - agosto 2015 Sviluppatrice software a contratto per OpenCV (Open Source Computer Vision)
all’interno del programma internazionale Google Summer of Code 2015

Titolo progetto Structured-Light System Calibration for OpenCV
Descrizione progetto Implementazione dell’algoritmo di modellazione tridimensionale a luce strutturata 3D-

UNDERWORLD SLS all’interno della libreria software OpenCV, basato sull’utilizzo
congiunto di un proiettore e due camere (approccio stereo) per la generazione e la
decodifica di un pattern di tipo gray-code

maggio 2014 - agosto 2014 Sviluppatrice software a contratto per OSGeo (Open Source Geospatial Foundation)
all’interno del programma internazionale Google Summer of Code 2014

Titolo progetto LiDAR segmentation Plug-In based on RANSAC and PCA algorithms for Opticks
Descrizione progetto Implementazione, nel linguaggio di programmazione C++, di una metodologia basata

sull’algoritmo RANSAC per l’estrazione automatica delle falde dei tetti da nuvole di
punti acquisite con sensori LiDAR

Istruzione e
formazione

22 marzo 2013 Laurea magistrale in Ingegneria per l’Ambiente e il Territorio
Votazione 110/110 e lode
Titolo tesi Kinect range camera from videogames to geomatics: accuracy assessment and 3D

modeling potentialities
Principali materie/Competenze

professionali apprese
Indirizzo Tutela dell’Ambiente: Bonifica dei Siti Contaminati, Geofisica Ambientale,
Impianti di Trattamento dei Rifiuti Solidi, Recupero e Riciclo dei Materiali, Studio di
Impatto Ambientale e Analisi di Rischio, Geomatica, Meccanica dei Fluidi Ambientali,
Analisi, Fisica

Nome istituzione Università di Roma La Sapienza
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http://opencv.org/
https://www.google-melange.com/gsoc/project/details/google/gsoc2015/roberta_ravanelli/5689792285114368
https://www.youtube.com/watch?v=O5P65CYqo_Q
http://www.osgeo.org/
http://www.google-melange.com/gsoc/homepage/google/gsoc2014
http://opticks.org/confluence/display/~roberta.ravanelli/GSoC+2014%3A+LiDAR+segmentation+Plug-In+based+on+RANSAC+and+PCA+algorithms+for+Opticks
it.linkedin.com/pub/roberta-ravanelli/71/78/9a9/


21 dicembre 2010 Laurea di primo livello in Ingegneria per l’Ambiente e il Territorio
Votazione 110/110
Titolo tesi Produzione fermentativa di idrogeno da scarti di origine domestica in reattore

semicontinuo: l’influenza del carico organico
Principali materie/Competenze

professionali apprese
Progettazione e Gestione degli Impianti di Trattamento Sanitario-Ambientali, Igie-
ne ambientale, Tecnologie di chimica applicata, Trattamento dei solidi, Idrologia,
Meccanica dei Fluidi, Analisi, Geometria, Fisica

Nome istituzione Università di Roma La Sapienza

3 luglio 2007 Diploma di maturità scientifica (indirizzo bilinguismo)
Votazione 98/100

Nome istituzione Liceo scientifico statale C. Cavour, Roma

Premi e riconoscimenti

ottobre 2013 Selezionata per partecipare al programmma internazionale Microsoft Kinect for Win-
dows V2 Developer Preview Program, ricevendo in anteprima la versione pre-release
del sensore Microsoft Kinect V2

21 aprile 2014 Selezionata per partecipare al programma internazionale Google Summer of Code
2014

23 aprile 2014 Secondo posto pari-merito al Pink Hackathon Nuvola Rosa (maratona di sviluppo de-
dicata alle ragazze): progetto basato sulla Microsoft Kinect sviluppato nel linguaggio
di programmazione C#

27 aprile 2015 Selezionata per partecipare al programma internazionale Google Summer of Code
2015

23 - 25 ottobre 2015 Secondo posto alla PinkHack (maratona di sviluppo dedicata alle donne): pro-
getto basato sulla camera Intel R© RealSenseTM F200 sviluppato nel linguaggio di
programmazione C#

Esperienze didattiche

2013 - oggi Correlatrice di 3 Tesi di Laurea in Ingegneria per l’Ambiente ed il Territorio (Triennale
e Magistrale), Università di Roma La Sapienza

2014 - oggi Collaborazione alla didattica frontale e alle sedute di esame nei corsi di Topografia
(Positioning) e Sistemi Inforamtivi Territoriali e Geomatica del corso di Laurea in In-
gegneria per l’Ambiente e il Territorio della Facoltà di Ingegneria Civile e Industriale
dell’Università di Roma La Sapienza

Esperienze varie

settembre - ottobre 2010 Tirocinio di 225 ore svolto presso il laboratorio chimico di ingegneria sanitaria ambien-
tale della facoltà di ingegneria civile e industriale dell’Università di Roma La Sapienza

Abilitazione
alla professione

marzo 2014 Iscrizione all’Ordine degli Ingegneri della Provincia di Roma
ottobre 2013 Superamento dell’esame di abilitazione alla professione

Capacità e competenze
professionali

Madrelingua/e Italiana
Altra/e lingua/e Inglese, Francese (Diploma DELF B1)
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http://www.google-melange.com/gsoc/homepage/google/gsoc2015
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Autovalutazione
Livello europeo(*)

Comprensione Parlato Scritto

Ascolto Lettura Interazione Produzione
orale

Inglese C1 Livello
avanzato

C2 Livello
avanzato

B1 Livello
intermedio

B1 Livello
intermedio

C1 Livello
avanzato

Francese B1 Livello
intermedio

B1 Livello
intermedio

B1 Livello
intermedio

B1 Livello
intermedio

B1 Livello
intermedio

(*)Quadro comune europeo di riferimento per le lingue

Capacità e competenze
informatiche

Sistemi Operativi: Windows, UNIX/Linux (Ubuntu)

Linguaggi di programmazione: C# (in particolare applicazioni WPF e Kinect for
Windows SDK - v1 e v2), C++, Python, Matlab, LATEX
Librerie maggiormente utilizzate:
C#: Emgu CV, Meta Numerics
C++: Standard Library, Boost, Qt framework, OpenCV
Python: SciPy, NumPy, matplotlib, PyLab, os

Ambienti di sviluppo: Microsoft Visual Studio (2010, 2013)
Software commerciali: Microsoft Office
Software Open Source: Opticks, MeshLab
Certificazioni: Introduction to Scientific Programming using GPGPU and CUDA (CI-
NECA, febbraio 2014), Introduction to Parallel Computing with MPI and OpenMP (CI-
NECA, marzo 2014), Introduction to Scientific and Technical Computing in C (CI-
NECA, novembre 2014), Introduction to Scientific and Technical Computing in C++
(CINECA, novembre 2014)

Patente/i Patente di guida cat. B

Autorizzo il trattamento dei miei dati personali ai sensi del Decreto Legislativo 30 giugno 2003, n. 196 Codice in materia di
protezione dei dati personali

8 febbraio 2016

Firma .
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